TECHNISCHES Heben 0 2
DATENBLATT Laufkatze ohne Antrieb

— = SpanSet

Laufkatze ohne Antrieb )
Zuverldssige und robuste, schubfreie Lenkung mit Ose
Artikel Name kurz Breite des Strahls WLL WLL A B c D
[mm] kgl [ [mm] [mm] [mm] [mm]
LK5000A 50 - 220 500 5 225 324 88 16
CLKl0000A  58-220 000 1 252 334 103 17
Clke0000A  66-220 2000 2 300 342 12 21
ClksooooA  74-220 000 3 %0 38 177 21
CLksooooA  90-220 ¢ 5000 5 400 312 192 31
ﬂ:; - Artikel Name kurz E F G H I Nettogewicht kg
— _ I] f 45- ? [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kl
Ll [ ]c _L @_' .  LK5000A 25 16 27 62 15 85
E - FewLK0000A I 17 2 62 s w05
B 0 Clke0000a . 0 18 8 80 . 8
Clksoooon . 8 18 5 o7 s 2
CLksooooA 58 B 52 10 20 85
BESTELLNUMMERN
WLL LK5000A LK10000A LK20000A LK30000A LK50000A
500 kg 2009523 - - - -
lo00kg - 2009824 - S S
T2000kg - 000525 - -
T3000kg - 2000526 S
Ts000kg - S 2000527

W Verpackungseinheit (VPE) Inhalt 1
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